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KK lineaire modules/Modules linéaires KK

De basis van de module bestaat uit een stalen profiel met 2 Hiwin geleidingen.
Les unités se composent d’un profilé en acier et de 2 guidages linéaires HIWIN.

Er zijn 3 types van aandrijving / 3 types d’entraînement sont disponibles:
• KK-HD: Kogelomloopspindel van HIWIN / Vis à billes avec écrou principal de HIWIN.
• KK-RP: Tandheugel met tandwiel van Atlanta / Crémaillère et pignon d’ATLANTA.
• KK-BD: HTD tandriem / Courroie crantée HTD.

Inbouwpositie / Position de montage: 
Naar wens, maximale lengte uit één stuk is 12000 mm. Het is mogelijk om meerdere modules met elkaar 
te verbinden. De KK-HD module heeft een maximale lengte van 3000 mm.
Au souhait. Longueur maximale de 12000 mm ou une seule pièce. Il est possible d’assembler 
plusieurs pièces les unes aux autres. Pour le KK-HD, la longueur maximale est limitée à 3000 mm.

Loopwagen / Support chariot: 
De loopwagen is standard uitgerust met 4 lineaire lagers.
Voor lange loopwagens kan het aantal worden verhoogd.
Dans la version standard, le chariot est supporté par 4 blocs de canaux. 
Dans le cas de chariots plus longs, il est possible d’augmenter le nombre de blocs de canaux.

Smering / Lubrification: 
• De lineaire lagers zijn voorzien van een smeernippel /  

Guidages avec un graisseur sur les blocs de canaux.
• De kogelomloopspindel is ook voorzien van een smeernippel/  

Vis à billes avec un graisseur sur l’écrou principal.
• Tandheugel en tandwiel worden gesmeerd via een vilten wiel/ 

Crémaillère et pignon avec une roue dentée feutre.
• De tandriemaandrijving is smeringsvrij/ La courroie crantée ne nécessite aucune maintenance.

Opties (Op aanvraag) / Autres possibilités (sur demande):

KK-HD
• Precisie kogelomloopspindel / Vis à billes de haute précision.
• Balgafdichting voor de kogelomloopspindel / Vis à billes protégées par un soufflet.
• Verstevigde lagers voor het opnemen van hoge axiaal krachten /  

Roulements renforcés pour des charges axiales plus élevées.
• Adapter en koppeling voor de motor/reductiekast / 

Adaptateur et raccord pour le moteur/la boîte d’engrenage. 

KK-RP
• Precisie tandheugel en tandwiel / Crémaillères et pignons de haute précision.
• Adapter en koppeling voor de motor / Adaptateur et raccord pour le moteur.

KK-BD
• Aangepaste riemen voor toepassingen in speciale omgeving /  

Courroies spécifiques pour les environnements spéciaux.
• Adapter en koppeling voor de reductiekast / Adapteur et raccord pour la boîte d'engrenage

KK-STALEN LINEAIRE MODULES/ 
MODULES LINÉAIRES KK
Algemene informatie/Information générale
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KK lineaire modules/Modules linéaires KK

Groo�e/

/
:

/

- - - -

180

Type:

20x5
20x1020x5

225

HTD 8M50
HTD 8M30
HTD 5M25

KK-BDKK-RP
-

M3
M2

180
225
285

/guidageGroo�e/Taille

(15) HGH15CA
(20) HGH20HA
(25) HGH25HA

KK-HD

285
225
180

Groo�e/Taille

25x2025x1025x5
20x20
20x20

20x10

- HTD 8M7032x5 32x2032x10

(30) HGH30HA285

15

180

KK-HD KK-HD
KK-BD
KK-RP

285

180KK-HD

16x5

15

285

Basi  A1000

100016x5

Bestelcode/Code de commande

KK-BD

KK-RP

KK-HD
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KK lineaire modules/Modules linéaires KK

KK-HD
Afmetingen/Dimensions

Basis-
lengte A/
Longueur 
de base A

[mm] *

B C D E F G H I
± 0,05 J K L M

Astap/Axe**
Basis gewicht/
Poids de base

Gewicht per 
100 mm/
Poids par 
100 mmN

Spie/clé
O

(øh6)

KK-HD-180-15 250 220 180 140 140 M10 60 106 81 157.2 30 58 25 3 x 3 x 20 10 19.5 kg 4.1 kg

KK-HD-225-20 315 285 225 180 180 M10 100 118 103 201.5 30 70 25 3 x 3 x 20 10 35 kg 6.0 kg

KK-HD-285-25 380 350 285 230 230 M10 130 150 129 252.5 35 102 30 5 x 5 x 25 14 61.4 kg 9.1 kg

KK-HD-285-30 395 365 285 230 230 M10 130 155 129 252.5 38 100 30 5 x 5 x 25 14 67.5 kg 9.6 kg
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J
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N

* Basislengte A is de profi ellengte met slaglengte 0 mm / * La longueur de base A est la longueur du profi le avec une course de 0 mm

** VSL standaard, bij bestelling kan dit samen met de koppeling en motoradapter aangepast worden aan het type motor / conception fi nal au commande
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KK lineaire modules/Modules linéaires KK

Krachten en momenten/Forces et couples KK-HD

Bouwgrootte/Taille KK-HD-180-15 KK-HD-225-20 KK-HD-285-25 KK-HD-285-30

Kogelomloopspindeldiameter/
Diametre vis à billes 20 20 25 32

Spoed/Pas 5 10 20 5 10 20 5 10 25 5 10 20

Cdyn [N] Kogelomloopspindel/
Cdyn [N] Vis à billes 16400 12100 8400 16400 12100 8400 18200 18100 9300 29200 33000 20900

Cdyn [N] lager/ 
Cdyn [N] roulement 18600 18600 18800 26000

Profi elgeleidingsgrootte
/Taille guidage 15 20 25 30

Fy [N]* 6330 14075 18000 25000

Fz [N]* 12660 28150 36000 50000

Mx [Nm]* 850 2500 4000 5500

My [Nm]* 850 2500 4000 5500

Mz [Nm]* 850 2500 4000 5500

Gebruik de onderstaande formule voor de krachten en momenten op de lineaire module/
Appliquez la formule suivante pour les forces et les couples sur le module linéaire

Massatraagheidsmoment van het basisprofi el/ Moments d'intertie du profi lé en U

Ix [mm4] 149,04 x 105 343,02 x 105 860,54 x 105 860,54 x 105

Iy [mm4] 15,03 x 105 27 x 105 72,15 x 105 72,15 x 105

E [N/mm²) 210 000 210 000 210 000 210 000

6.1/ 6

6
.1

C
 F(   )3

92

Formeln: QST/K
Antriebsmomente:   Wirkungsgrade Durchbiegung: Nominelle Lebensdauer:  

  der Spindeln:
F = Belastung (N)   f = L =              x105

Ma=                    +Mleer P = Gewindesteigung (mm) Kg  alle 0,900  
Si = Sicherheit 1,2 ... 2     f = Durchbiegung (mm) L = Lebensdauer in Meter
Mleer = Leerlaufdrehmoment (Nm) Tr 18x4 0,399 F = Belastung (N) C = Dynamische Tragzahl  (N)

Pa= n = Spindeldrehzahl (min-1) Tr 18x8 0,565 L = freie Länge (mm) F = Belastung   (N)
Ma = Antriebsdrehmoment (Nm) Tr 24x5 0,384 E = Elastizitätsmodul 70000 (N/mm²)   
µ = Spindel-Wirkungsgrad  Tr 24x10 0,550 I = Trägheitsmoment (mm4)   
Pa = Motorleistung (KW) Tr 32x6 0,360
  Tr 32x12 0,524

Baugröße QST/K 60 QST/K 80 QST/K 100
dyn. zul. Belastung* 5000 km 10000 km 5000 km 10000 km 5000 km 10000 km

Fx (N) 900 800 2500 2000 5000 4000

Fy (N) 1415 1010 3570 2542 4082 2910

 Fz (N) 3525 2510 8500 6050 10300 7360

Mx (Nm) 33 23 107 76 142 101

My (Nm) 190 143 604 430 838 597

Mz (Nm) 176 125 550 392 745 532

C (N) 7800 18800 22800

 Für die Summe aller Kräfte und Momente gilt:

 Leerlaufdrehmomente
Trapezgewindel 18x4/18x8 24x5/24x10 32x6/32x12

Nm 0,6/0,7 0,6/0,8 1,5/1,7

Kugelgewinde 16x5/16x10 25x5/20x20/25x10 32x5/32x10

Nm 0,4/0,6 0,4/0,7/0,6 1,3/1,6

  Flächenträgheitsmomente Al-Profil
lx mm4 4,3x105 14,0x105 43,0x105

ly mm4 4,8x105 16,6x105 48,8x105

E-Modul N/mm² 70000 70000 70000

Positioniersystem QST/K 60, 80, 100

Funktion:
Der Führungskörper besteht aus einem Al-Vierkantprofil, in dem eine Schienenführung integriert ist. Der mit den Laufwagen verbundene 
Führungsschlitten wird über eine rotierende Gewindespindel mit zugeordneter Leitmutter verfahren. Die Öffnung des Führungskörpers wird mit 
einem Abdeckband verdeckt, wodurch der Antrieb vor Spritzwasser und Staub geschützt wird. 

Einbaulage; Beliebig, max. Länge 3000 mm (größere Längen auf Anfrage)
Führungschlittenanschluß: T-Nuten
Befestigung: Über Halbrundnuten oder Bohrungen im Lagerstück, Montagesätze.

Technische Daten

Lasten und Lastmomente

Spindelantrieb

Drehzahldiagramm für Spindelachsen siehe Kapitel 5.2 Seite 3

Vorhandener Wert

Tabellenwert
Fy   Fz   Mx   My   Mz 

Fydyn  Fzdyn  Mxdyn  Mydyn  Mzdyn

+   +   +   + ≤1

* auf Lebensdauer bezogen

    F*L3

E*I*192

Ma*n
9550

  F*P*Si
2000*π*µ

T E S T E D
D E V I CE

®

Bahr Modultechnik GmbH
Positioniersystem QSK 80
Report No. BA 0610-367

Fx

Mz
Fz

My
Fy

Mx

* Gebaseerd op een levensduur van 5000 km

* Basé sur une durée de vie opérationnelle de 5000 km

Fy   Fz   Mx   My   Mz

Fydyn  Fzdyn  Mxdyn  Mydyn  Mz dyn

+   +   +   +   1Tabelwaarde/Valeur tableau

Werkelijke belasting/Valeur réelle
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KK lineaire modules/Modules linéaires KK

KK-RP
Afmetingen/Dimensions

Basislengte A/
Longueur de base A 

[mm] *
B** C D E F G H I

± 0,05 J K L M N Basis gewicht/
Poids de base

Gewicht per 
100 mm/
Poids par 
100 mm

KK-RP-225-20 590 560 260 180 180 M10 100 118 103 201.5 43 147.5 52.5 256.5 64.5 kg 6.1 kg

KK-RP-285-25 700 670 325 230 230 M10 130 150 129 252.5 60 182.5 60 329 105.5 kg 15.1 kg

* Basislengte A is de profi ellengte met slaglengte 0 mm / * La longueur de base A est la longueur du profi le avec une course de 0 mm

** Customized solutions
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KK lineaire modules/Modules linéaires KK

Krachten en momenten/Forces et couples KK-RP

Profi elgrootte/Taille KK-RP-225-20 KK-RP-285-25

Type reductiekast/
Type de  boîte d'engrenage HP50 HP63

Module M2 M3

Type heugel en tandwiel/
Type de crémaillère et de pignon

Tandheugel: Q8 / Crémaillère: Q8, trempé revenu
Tandwiel: Q6 / Pignon Q6, 20 dents, acier cémenté

Fx [N]* 4000 6500

Profi elgeleidingsgrootte/
Taille guidage 20 25

Fy [N]* 14075 18000

Fz [N]* 28150 36000

Mx [Nm]* 2500 4000

My [Nm]* 2500 4000

Mz [Nm]* 2500 4000

Gebruik de onderstaande formule voor de krachten en momenten op de lineaire module/
Appliquez la formule suivante pour les forces et les couples sur le module linéaire

Massatraagheidsmoment van het basisprofi el / Moments d'intertie du profi lé en U

Ix [mm4] 343,02 x 10⁵ 860,54 x 10⁵

Iy [mm4] 27 x 10⁵ 72,15 x 10⁵

E [N/mm²) 210 000 210 000

Fy   Fz   Mx   My   Mz

Fydyn  Fzdyn  Mxdyn  Mydyn  Mz dyn

+   +   +   +   1Tabelwaarde/Valeur tableau

Werkelijke belasting/Valeur réelle

6.1/ 6

6
.1

C
 F(   )3

92

Formeln: QST/K
Antriebsmomente:   Wirkungsgrade Durchbiegung: Nominelle Lebensdauer:  

  der Spindeln:
F = Belastung (N)   f = L =              x105

Ma=                    +Mleer P = Gewindesteigung (mm) Kg  alle 0,900  
Si = Sicherheit 1,2 ... 2     f = Durchbiegung (mm) L = Lebensdauer in Meter
Mleer = Leerlaufdrehmoment (Nm) Tr 18x4 0,399 F = Belastung (N) C = Dynamische Tragzahl  (N)

Pa= n = Spindeldrehzahl (min-1) Tr 18x8 0,565 L = freie Länge (mm) F = Belastung   (N)
Ma = Antriebsdrehmoment (Nm) Tr 24x5 0,384 E = Elastizitätsmodul 70000 (N/mm²)   
µ = Spindel-Wirkungsgrad  Tr 24x10 0,550 I = Trägheitsmoment (mm4)   
Pa = Motorleistung (KW) Tr 32x6 0,360
  Tr 32x12 0,524

Baugröße QST/K 60 QST/K 80 QST/K 100
dyn. zul. Belastung* 5000 km 10000 km 5000 km 10000 km 5000 km 10000 km

Fx (N) 900 800 2500 2000 5000 4000

Fy (N) 1415 1010 3570 2542 4082 2910

 Fz (N) 3525 2510 8500 6050 10300 7360

Mx (Nm) 33 23 107 76 142 101

My (Nm) 190 143 604 430 838 597

Mz (Nm) 176 125 550 392 745 532

C (N) 7800 18800 22800

 Für die Summe aller Kräfte und Momente gilt:

 Leerlaufdrehmomente
Trapezgewindel 18x4/18x8 24x5/24x10 32x6/32x12

Nm 0,6/0,7 0,6/0,8 1,5/1,7

Kugelgewinde 16x5/16x10 25x5/20x20/25x10 32x5/32x10

Nm 0,4/0,6 0,4/0,7/0,6 1,3/1,6

  Flächenträgheitsmomente Al-Profil
lx mm4 4,3x105 14,0x105 43,0x105

ly mm4 4,8x105 16,6x105 48,8x105

E-Modul N/mm² 70000 70000 70000

Positioniersystem QST/K 60, 80, 100

Funktion:
Der Führungskörper besteht aus einem Al-Vierkantprofil, in dem eine Schienenführung integriert ist. Der mit den Laufwagen verbundene 
Führungsschlitten wird über eine rotierende Gewindespindel mit zugeordneter Leitmutter verfahren. Die Öffnung des Führungskörpers wird mit 
einem Abdeckband verdeckt, wodurch der Antrieb vor Spritzwasser und Staub geschützt wird. 

Einbaulage; Beliebig, max. Länge 3000 mm (größere Längen auf Anfrage)
Führungschlittenanschluß: T-Nuten
Befestigung: Über Halbrundnuten oder Bohrungen im Lagerstück, Montagesätze.

Technische Daten

Lasten und Lastmomente

Spindelantrieb

Drehzahldiagramm für Spindelachsen siehe Kapitel 5.2 Seite 3

Vorhandener Wert

Tabellenwert
Fy   Fz   Mx   My   Mz 

Fydyn  Fzdyn  Mxdyn  Mydyn  Mzdyn

+   +   +   + ≤1

* auf Lebensdauer bezogen

    F*L3

E*I*192

Ma*n
9550

  F*P*Si
2000*π*µ

T E S T E D
D E V I CE

®

Bahr Modultechnik GmbH
Positioniersystem QSK 80
Report No. BA 0610-367

Fx

Mz
Fz

My
Fy

Mx

*  Gebaseerd op een levensduur van 5000 km
*  Basé sur une durée de vie opérationnelle de 5000 km

* Tandlat/tandwiel is niet de beperkende belastingsfactor bij een KK / * Le pignon/la crémaillère n’est pas le facteur de charge limitant sur un KK
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KK lineaire modules/Modules linéaires KK

KK-BD
Afmetingen/Dimensions

Basis-
lengte A/
Longueur 
de base A

[mm] *

B C D E F G H I
± 0,05 J K L M

Astap/Axe**

P Q R
-0,05

Basis 
gewicht/
Poids de 

base

Gewicht per 
100 mm/
Poids par 
100 mmN

Spie/clé
O

(øh6)

KK-BD-180-15 250 220 180 140 140 M10 60 106 81 157.2 70 57.5 34 5 x 5 x 28 14 42 M6 47 20.4 kg 4.0 kg

KK-BD-225-20 315 285 225 180 180 M10 100 118 103 201.5 95 61 43.5 6 x 6 x 40 10 60 M8 68 36.8 kg 5.8 kg

KK-BD-285-25 380 350 285 230 230 M10 130 150 129 252.5 110 85 43.5 6 x 6 x 40 14 80 M10 90 64.7 kg 8.7 kg

KK-BD-285-30 395 365 285 230 230 M10 130 155 129 252.5 110 90 43.5 8 x 7 x 50 14 80 M10 90 68.0 kg 9.0 kg

* Basislengte A is de profi ellengte met slaglengte 0 mm / * La longueur de base A est la longueur du profi le avec une course de 0 mm

** VSL standaard, bij bestelling kan de positie van de astap aangepast worden of kan deze vervangen worden door een rotex klauw.
 VSL standard, sur commande, la position de la fusée peut être ajustée ou remplacée par une griff e rotex.
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KK lineaire modules/Modules linéaires KK

Krachten en momenten/Forces et couples KK-BD

Profi elgrootte/Taille KK-BD-180-15 KK-BD-225-20 KK-BD-285-25 KK-BD-285-30

Riemtype/
Type de courroie HTD 5M25 HTD 8M30 HTD 8M50 HTD 8M70

Verplaatsing per omwenteling aandrijfas/ 
Course par tour de poulie 130 mm/rev. 176 mm/rev. 224 mm/rev. 224 mm/rev.

Fx [N] 800 1800 3800 5750

Profi elgeleidingsgrootte/
Taille Guidage 15 20 25 30

Fy [N]* 6330 14075 18000 25000

Fz [N]* 12660 28150 36000 50000

Mx [Nm]* 850 2500 4000 5500

My [Nm]* 850 2500 4000 5500

Mz [Nm]* 850 2500 4000 5500

Gebruik de onderstaande formule voor de krachten en momenten op de lineaire module

Appliquez la formule suivante pour les forces et les couples sur le module linéaire

Massatraagheidsmoment van het basisprofi el / Moments d'intertie du profi lé en U

Ix [mm⁴] 149,04 x 10⁵ 343,02 x 10⁵ 860,54 x 10⁵ 860,54 x 10⁵

Iy [mm⁴] 15,03 x 10⁵ 27 x 10⁵ 72,15 x 10⁵ 72,15 x 10⁵

E [N/mm²) 210 000 210 000 210 000 210 000

Fy   Fz   Mx   My   Mz

Fydyn  Fzdyn  Mxdyn  Mydyn  Mz dyn

+   +   +   +   1Tabelwaarde/Valeur tableau

Werkelijke belasting/Valeur réelle

6.1/ 6

6
.1

C
 F(   )3

92

Formeln: QST/K
Antriebsmomente:   Wirkungsgrade Durchbiegung: Nominelle Lebensdauer:  

  der Spindeln:
F = Belastung (N)   f = L =              x105

Ma=                    +Mleer P = Gewindesteigung (mm) Kg  alle 0,900  
Si = Sicherheit 1,2 ... 2     f = Durchbiegung (mm) L = Lebensdauer in Meter
Mleer = Leerlaufdrehmoment (Nm) Tr 18x4 0,399 F = Belastung (N) C = Dynamische Tragzahl  (N)

Pa= n = Spindeldrehzahl (min-1) Tr 18x8 0,565 L = freie Länge (mm) F = Belastung   (N)
Ma = Antriebsdrehmoment (Nm) Tr 24x5 0,384 E = Elastizitätsmodul 70000 (N/mm²)   
µ = Spindel-Wirkungsgrad  Tr 24x10 0,550 I = Trägheitsmoment (mm4)   
Pa = Motorleistung (KW) Tr 32x6 0,360
  Tr 32x12 0,524

Baugröße QST/K 60 QST/K 80 QST/K 100
dyn. zul. Belastung* 5000 km 10000 km 5000 km 10000 km 5000 km 10000 km

Fx (N) 900 800 2500 2000 5000 4000

Fy (N) 1415 1010 3570 2542 4082 2910

 Fz (N) 3525 2510 8500 6050 10300 7360

Mx (Nm) 33 23 107 76 142 101

My (Nm) 190 143 604 430 838 597

Mz (Nm) 176 125 550 392 745 532

C (N) 7800 18800 22800

 Für die Summe aller Kräfte und Momente gilt:

 Leerlaufdrehmomente
Trapezgewindel 18x4/18x8 24x5/24x10 32x6/32x12

Nm 0,6/0,7 0,6/0,8 1,5/1,7

Kugelgewinde 16x5/16x10 25x5/20x20/25x10 32x5/32x10

Nm 0,4/0,6 0,4/0,7/0,6 1,3/1,6

  Flächenträgheitsmomente Al-Profil
lx mm4 4,3x105 14,0x105 43,0x105

ly mm4 4,8x105 16,6x105 48,8x105

E-Modul N/mm² 70000 70000 70000

Positioniersystem QST/K 60, 80, 100

Funktion:
Der Führungskörper besteht aus einem Al-Vierkantprofil, in dem eine Schienenführung integriert ist. Der mit den Laufwagen verbundene 
Führungsschlitten wird über eine rotierende Gewindespindel mit zugeordneter Leitmutter verfahren. Die Öffnung des Führungskörpers wird mit 
einem Abdeckband verdeckt, wodurch der Antrieb vor Spritzwasser und Staub geschützt wird. 

Einbaulage; Beliebig, max. Länge 3000 mm (größere Längen auf Anfrage)
Führungschlittenanschluß: T-Nuten
Befestigung: Über Halbrundnuten oder Bohrungen im Lagerstück, Montagesätze.

Technische Daten

Lasten und Lastmomente

Spindelantrieb

Drehzahldiagramm für Spindelachsen siehe Kapitel 5.2 Seite 3

Vorhandener Wert

Tabellenwert
Fy   Fz   Mx   My   Mz 

Fydyn  Fzdyn  Mxdyn  Mydyn  Mzdyn

+   +   +   + ≤1

* auf Lebensdauer bezogen

    F*L3

E*I*192

Ma*n
9550

  F*P*Si
2000*π*µ

T E S T E D
D E V I CE

®

Bahr Modultechnik GmbH
Positioniersystem QSK 80
Report No. BA 0610-367

Fx

Mz
Fz

My
Fy

Mx

*  Basé sur une durée de vie opérationnelle de 5000 km
*  Gebaseerd op een levensduur van 5000 km
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KK lineaire modules/Modules linéaires KK

la société vansicHen lineairtecHniek

la société vansichen lineairtechniek, fondée en 1993, est un agent de commerce pour les composants et 
systèmes linéaires. nous travaillons avec une douzaine de fabricants de guidages linéaires. ce qui nous 
donne l’occasion de vous proposer une gamme complète de composants linéaires.
vansichen lineairtechniek développe également des systèmes multi-axes et des tracks pour  robots. ces 
systèmes sont une combinaison de différents produits de nos fournisseurs. vansichen lineairtechniek déve-
loppe des systèmes linéaires spéciaux.

vansicHen lineairtecHniek

vansichen lineairtechniek bvba, gesticht in 1993, is een handelsagent voor lineaire componenten en systemen.
we werken samen met een twaalftal fabrikanten van lineaire geleidingen. Hierdoor hebben wij de mogelijk-
heid u een compleet gamma van lineaire componenten aan te bieden.
naast de handel in componenten ontwikkelt vansichen lineairtechniek ook meerassige systemen en robot-
tracks. deze systemen bevatten  een combinatie van de verschillende producten van onze leveranciers. van-
sichen lineairtechniek ontwikkelt speciale lineaire systemen op aanvraag.

vansichen lineairtechniek n’est pas responsable des erreurs dans les dessins, les valeurs 

des tableaux, etc. vansichen lineairtechniek se préserve des futures développement ou mo-

difications des produits. impressions et copies ne peut être produites sans l’autorisation 

de vansichen lineairtechniek.

vansichen lineairtechniek is niet aansprakelijk voor eventuele fouten in de tekeningen, waar-

des van de tabellen, enz. vansichen lineairtechniek is voorbehouden van de verdere ontwik-

kelingen of veranderingen van de producten. Herdrukken en kopieën mogen niet worden ge-

nomen zonder toestemming van vansichen lineairtechniek.

VANSICHEN LINEAIRTECHNIEK 

Vansichen Lineairtechniek bvba, gesticht in 1993, is een handelsagent voor lineaire componenten en systemen.
We werken samen met een twaalftal fabrikanten van lineaire geleidingen. Hierdoor hebben wij de mogelijkheid U 
een compleet gamma van lineaire componenten aan te bieden.
Naast de handel in componenten ontwikkelt Vansichen Lineairtechniek ook meerassige systemen en robottracks.
Deze systemen bevatten een combinatie van de verschillende producten van onze leveranciers. Vansichen 
Lineairtechniek ontwikkelt speciale lineaire systemen op aanvraag.

LA SOCIÉTÉ VANSICHEN LINEAIRTECHNIEK

La société Vansichen Lineairtechniek, fondée en 1993, est un agent de commerce pour les composants et systèmes 
linéaires. Nous travaillons avec une douzaine de fabricants de guidages linéaires. Ce qui nous donne l’occasion de 
vous proposer une gamme complète de composants linéaires.
Vansichen Lineairtechniek développe également des systèmes multi-axes et des tracks pour robots. Ces systèmes 
sont une combinaison de différents produits de nos fournisseurs. Vansichen Lineairtechniek développe des systèmes 
linéaires spéciaux.

Vansichen Lineairtechniek is niet aansprakelijk voor eventuele fouten in de tekeningen, 
waardes van de tabellen, enz. Vansichen Lineairtechniek is voorbehouden van de verdere 
ontwikkelingen of veranderingen van de producten. Herdrukken en kopieën mogen niet 
worden genomen zonder toestemming van Vansichen Lineairtechniek.

Vansichen Lineairtechniek n’est pas responsable des erreurs dans les dessins, 
les valeurs des tableaux, etc. Vansichen Lineairtechniek se préserve des futures 
développement ou modifi cations des produits. Impressions et copies ne peut être 
produites sans l’autorisation de Vansichen Lineairtechniek.

XY-Systeem op basis van KK-HD
Système XY basé sur KK-HD

KK-HD met RL kogelomloopspindel
KK-HD avec vis à billes RL

Realisaties/Réalisations
Lineaire modules/Modules linéaires




